LOSOMAT CTK-LS17

Sufitowy system losowej kontroli pracownikow z czujnikiem LiDAR

Opis urzadzenia

CTK-LS17 to losomat przeznaczony do automatycznego wskazywania pracownikéw do kontroli
podczas przechodzenia przez tripody, bramki i inne kontrolowane przejscia. Urzadzenie montowane
jest na suficie nad konkretnym przejsciem, a czujnik LiDAR skierowany pionowo w dot wykrywa

osobg znajdujaca si¢ bezposrednio pod losomatem.

Rozwigzanie  szczegdlnie  dobrze
sprawdza si¢ przy kilku przejsciach
ustawionych obok siebie. Kazde
przejScie moze posiada¢ wilasny
losomat, dzigki czemu jednoznacznie
wiadomo, ktoéra osoba zostala
wskazana do kontroli.
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Zasada dziatania

ZIELONY - osoba przechodzi bez kontroli.

CZERWONY - osoba zostala wskazana do kontroli.

Zastosowanie technologii LiDAR pozwala precyzyjnie ograniczy¢ strefe detekcji i zmniejsza
ryzyko przypadkowego wyzwalania przez osoby korzystajace z sgsiednich przejsc.

Regulacja odlegtosci detekciji

Odlegtos¢ wykrywania ustawiana jest pltynnie za pomocg potencjometru w zakresie okoto 0,8-2,0
m. Pozwala to dopasowac strefe¢ detekcji do wysokos$ci montazu i warunkéw przejscia. Po wykryciu
osoby wykonywane jest jedno losowanie; kolejne nastepuje dopiero po opuszczeniu strefy detekcji.

Prawdopodobienstwo kontroli
Prawdopodobienstwo wskazania do kontroli ustawiane jest wewnatrz urzadzenia. Dostgpne
poziomy: 10%, 15%, 20%, 25%, 30%, 35%, 40% i 50%.

Sterowanie tripodami i bramkami

Losomat posiada wyjs$cie tranzystorowe typu open-collector aktywowane po wystapieniu wyniku
zielonego. Moze ono stuzy¢ do wspotpracy z zewnetrznym przekaznikiem lub wejsciem sterujacym
systemu przej$cia, umozliwiajac automatyczne zezwolenie na otwarcie tripoda lub bramki.

Najwazniejsze funkcje

- automatyczna detekcja osoby za pomocg czujnika LiDAR (laserowy radar)

- montaz sufitowy bezposrednio nad kontrolowanym przejsciem — montaz nascienny rowniez
mozliwy

- ptynna regulacja odleglosci detekcji ok. 0,8-2,0 m

- regulowane prawdopodobienstwo kontroli 10-50%

- sygnalizacja wyniku lampka czerwong i zielong

- jedno losowanie na jedno przejscie osoby

- wyj$cie open-collector do sterowania otwarciem tripoda lub bramki po wyniku zielonym

- brak funkcji zdalnego wymuszania kontroli

Typowe zastosowania

Zaktady produkcyjne, magazyny i centra logistyczne, zaklady przemyslowe, wejscia 1 wyjscia
pracownicze, ciggi kilku tripodéw ustawionych obok siebie oraz przejScia wspodlpracujace z
kontrolg dostepu.

Dane funkcjonalne

Parametr Wartos¢

Model CTK-LS17

Sposob detekcji LiDAR, pomiar skierowany pionowo w dot
Regulacja detekcji ok. 0,8-2,0 m

Prawdopodobienstwo kontroli 10/15/20/25/30/35/40/50%
Sygnalizacja czerwona / zielona / buzzer

Sterowanie przej$ciem wyjscie open-collector po wyniku zielonym
Zdalne wymuszenie nie




